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PRE-MONTAGEM DOS QUADRANTES SOBRE CIMBRAMENTO
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CHECKLIST PECA

U CUNHAS DO RINGBEAM

EA1-100-ES-7274(A)

CUNHAS INSTALADAS SOB 0S
MODULOS DO RINGBEAM PARA
PERMITIR O NIVELAMENTO E
FACILITAR O AJUSTE
ALTIMETRICO E DE
POSICIONAMENTO, RETIRANDO
A INCLINACAO DA PROPRIA
PECA.




CHECKLIST PECA
QUADRANTE 1
NE
O EMENDAS DO TRAGALUZ T Too 2 e i
[
CORTE DO TRAGALUZ M@@jf‘“g;e; it :LW - cIE——
REALIZADO PARA ABRIR UMA £ N E
FOLGA E FACILITAR O e R
POSICIONAMENTO DO ULTIMO : S %
QUADRANTE. FOI REALIZADOO | | \ s — A
CORTE PARA MONTAGEM, Negam) | ’ Vi T e
FECHAMENTO E AJUSTAGEM - ‘ -
FINAL DO RING BEAM.




CORTE EM CUNHA DO

RING BEAM

QUADRANTE 2

600, QUADRANTE 3

SUL DO RINGBEAM

CORTE PARA MONTAGEM, FECHAMENTO E AJUSTAGEM FINAL DO RINGBEAM

CORTE EM CUNHA REALIZADO
PARA ABRIR UMA FOLGA,
FACILITAR O POSICIONAMENTO
DO ULTIMO QUADRANTE. FOI
REALIZADO O CORTE PARA
MONTAGEM, FECHAMENTO E
AJUSTAGEM FINAL DO RING
BEAM.
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CHECKLIST CIMBRAS
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c2 215

L, c3
O LOCACAO DAS CIMBRAS : TOR‘UL T'I ',TGFJ;EV CIMBRA - RING BEAM - POSICION FINAL APOYOS DE MONTAJE FINAL
\ 3 |: 4 .' ’
17A06020R 115A Nt ‘:.2_
- A = e U COORDENADAS DEL TOPE DEL ALTURA
e APOYO HASTA ALTURA
TORRE
APOYO X Y Z TORRE APOYO

1 1.654 -149.830  26.383 20,458
1 19.458

2 3.747  -150.283  26.361 20.436

. 3 11.064 -155.485  26.091 20.166
i, U 2 19.166

1 S 4 12729  -157.908  25.961 20.036

=¥

9 5 15.616 -165.299  25.507 19.582
i 3 19.132

Iz 6 16.025 -167.918  25.328 19,403

-y

B 7 15.960 -173.181 24.941 19.016
i ORREY 4 18.016

: _48’-- 8 15.479  -175.765 24.739 18.814

g 12.637 -182.549 24.163 18.238
5 17.788

10 11.152 -184.701  23.963 18.038

11 2,718 -190.106  23.526 17.601
[ 17.151

12 1612  -190.570  23.492 17.567

NOTA:
|:| APOYOS PRINCIPALES . . Sty , Las torres X' y opoyos Y' son simétricos @ los torres X y opoyos
i P [ o 90 iy gl v 1 | Y, coincidiendo los mismos valores de altura.
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CHECKLIST APOYOS

REVISADO

APOYOS PRINCIPALES
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CHECKLIST APOYOS

CAMISAY VIGA COLUMNA Y SOPORTE




CHECKLIST APOYOS

TORRES PRE MONTADAS COM VIGAS




ENERPAC.[¢

RCS201
RCS201, 201 kN Capicade, 45 mm Curso, Cilindros Compactos

MACACO BOLACHA,
PARA AUXILIAR NA
RETIRADA DE
SHIMS.
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CHECKLIST GRUAS

O REFORCO DO SOLO




Gria:

TEREX DEMAG CC 2800

GUINDASTE TEREX DEMAG CC2800

Configuracion:

SWSL

Rango de giro:

0-360°

Longitud de la pluma principal (m):

42

Longitud del plumin (m):

78

Longitud del mastil SL (m):

30

Angulo de la pluma principal (°):

75°055°

Contrapeso (t):

250- 300

Radio del contrapeso SL (m):

15
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PROVA DE CARGA DO GUINDASTE

TEREX DEMAG CC2800 PASO 1 PASO 2
Radio 926 m 1020 m
Longitud de Pluma (55°) 420m 420m
Longitud de Jib 780m 780m
Contrapeso Garboby Ot ot
Contrapeso Superestructura 160 t 160t
Contrapeso Auxiliar (R=15m)| 2801t 280t
Capacidad de Trabajo 4241 3691
SIN CONTINGENCIA

Peso Tedrico a lzar (DW) 300t 300t
Peso de Accesorios 66t 66t
Peso total de la Carga 36,6t 36,6t
F.U. 86,3 % 99,2 %

COORDINADAS INICIALES Y FINALES
DE LA GRUA Y SUPER LIN'I:—[

E 5000
678,601 9532

N 502 D0 AD4L
T 78, 5843
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FIG.1

COORDINADAS INICIALES Y FINALES

DEL CONTRAPESO DE PRUEBA
. et
o mmnee
FIG.2

92,6

L SECCIok

de la prueba de carga de la gria Terex Demag CCZB00

1. Posicionar la gria CC2800 en |a ubicacion indicada en ka FIG.1.
2. Preparar 30 t de peso para hacer |a prusba y posicionar en la ubicacién indicada
enlaFIG2
La sugerencia es utilizar |2 bandeja central de la grila {soporte) y 2 piezas
adicionales de contrapeso de 10t
3. Hacer |a topografia de supresicn del suelo en |a regidn de ubicacidn de la gria,
antes y después del izaje, en los siguientes pasos:
31 30% del peso de la carga de prueba;
3.2 60% del peso de la carga de prueba;
3.3. 100% del peso de la carga de prueba.
4. Posicionar el contrapeso suspenso (ballast - super [ift) en ka ubicacidn indicada de
la FIG.1, arriba de difuscres (mats] del mismo espesor de los di il

PLANO -TALLER
SHOP DRAWING

ODEBRECHT

Ingervena & Construccin Imermaconat

EXPANSION

AEROPUERTO DE TOCUMEN

para la griz. Los niveles altimetricos de |a gria y contrapeso deben ser iguales.
5. Hacer la calibracion de la celdz de carga.
. Hacer el izaje de 30 t de peso y mantener por 10 min, hasta la estabilizacion de la
pieza.
7. Verificar cual es el peso gue aparece en |z pantalla de la gria y tomar nota.
3. Utilizar el radic de izaje de Iz operacién de 52,6 m, con el dngulo de |a pluma
principal en 55°.
9. Verificar si el contrapeso suspenso |super lift) despega del suslo.
10. Hacer las pruebas de:
a. Giro de la pluma;
b. Subir y bajar I3 pieza;
. Poner en radio maximo de izaje de 102 m, con la pieza izada con maxime 20
«cm arriba del suelo.
d. Hacer el cambio de configuracién de SWSL para SF5L, sin carga izada, con el
radio de izaje de 33m y 100 t de contrapeso super-fift.
9. Reposicionar el contrapeso suspense (super |ift] en la ubicacion inicial, conforme
las coordenadas indicadas en k2 FIG.1.
10. Hacer Iz certificacion de utilizacion de la gria.

NOTAS

1. Todas l=s dimensiones estan en metros.

2. Se debe verificar en sitio las condiciones para ubicar las gruas.

3. Se debe verificar bos obstaculos no considerados.

4. Se utdizan pads metalicos.

5. Los accesorios de izaje seran definidos por el encargado del izaje.

|—-n

Agropuerto Intemacional
de Tocumen

Tocumen, Panama

PRUEBA DE CARGA
PLANO DE IZAJE - CC2800
PROCEDIMIENTO
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L ACCESORIOS DE IZAJE

PL-10006
PL-10007

- Eslingas en rojo son las principales. Ver el disefio

PL-10007.

- Eslingas indicadas en verde son las secundanas.

{para nivelacién transversal)

ACCESORIOS DE I1ZAJE
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L ACCESORIOS DE IZAJE

ACCESORIOS DE IZAJE

Ft=32 5661

LA LONGITUD
DEL CABLE
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2. VERIFICAR LA DIFERENCIA
DE ELEVACIONES

7837

O\ Ver nota
\erna s
+193

r

18435

NE

3. HACER LOS AJUSTES DE LA
INCLINACION DE LA PIEZA A
TRAVES DEL TENSOR.




AREA DE ISOLAMENTO — OPERAGCAO DE ICAMENTO
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CUADRANTES RING BEAN)
FLAND DE | ZAJE - CCZ800
LIk DEL AREA DE RIESGD

bl L L]
o REHT

—
EA1-100-E5-EQ-8387




ORGANIGRAMA DE OPERACION

ORGANIGRAMA DE DIRECCIONAMIENTO PARA MANIOBRAS DE IZADO DE RING BEAM
RESPONSABLE DE OPERACION RING BEAM !lj fl'
(FABIO HEITOR) =l
. I T L
MONTAJE RING SEGURIDAD LABORAL Y DE [ZAJE Y APAREIAMIENTO OPERACIONES DE
BEAM rJr EMERGENCIAS | A AREAS (EQUISER) EQUIPOS
(SILVIO SALVADORI) |1 [ | (FERNANDO HONORIO) 2z Aoy (DANIEL MOROS)
[inGenieria | [ caubap | coonomaor b ol
MANIDBRA = & AREA DE EQUIPOS
LIBERACION DE LIBERACION DE AREAS BITA CARRERA HAIL TON CHAGAS
CIMBRAS TACOUES WILBER NUFIEZ JARIO LOPEZ DANIEL MOROS
JUAN AGUILERA CARLOS PERALTA AAFGORODSKY * o SERGIO l
THIAGED  SHY BODRIGUES TECHICO 1
oRRE 1 GBERACIIN DE RAREDTD ELECTROMECANICO | ARER ELECTRICA
i MONTAJE DEL R.B. LEONEL GRANADOS RAYNER ADZIC
ABELARDO ALVARADD RUBENS SEREIQ PLANEAMIENTO SERVICIOS |
GENERALES OPERADORES DE GRUA ["I
| LIBERACION DE s ARTURO MONTES CC2800
T ﬁ R e . ARGy VIRGILID VERGARA
ALEXIS SAMUDIO CARLOS CONTRERAS RIGGERS rL
ATENCION | '
s oumetnass () EEm B (e
RUBEN MADRID ' EVELIN GARRIDO = 10 g 2
FPERSONAS PERSONAS FERSONAS
TJ] COMUNICACIN NG, | COMUNKACIN (GUTSEN




PASSO A PASSO E NOTAS GERAIS

PLANO DE RIGGING

PASO 1

a. Hacer los ajustes de las eslingas conf. EA1-100-ES-EQ-8585, de forma a dejar la pieza en el angulo de instalacion de disefio.

b. Despegar la pieza, con la altura de 30 cm de la cimbra, con el radio de trabajo de 96,2 m.

c. Venficar el peso total de la pieza, comparar con el peso teonco. Hacer las verificaciones de la capacidad y tomar nota del factor de utilizacion
de la pantalla de la graa, verificar el angulo de la pieza. Verificar la deformacion del suelo y la estabilidad de la gria. Esto debe ser logrado para
disminuir el nesgo de vuelco de la gria. Verificar la velocidad del viento, rafagas y la condicion meteorologica (tormenta). El operador de la gria
debera atentarse, de forma que cualquier situacion adversa, €l va apoyar la pieza directamente en suelo arriba de mais.

d. Si las instrucciones antenores sean atendidas, la ingenieria va hacer la liberacion para continuar la operacién en velocidades bajas, con el FU
hasta 93%.

e. Girar 71,2° la pluma con la pieza izada.

f. Hacer los ajustes de altura de la pieza hasta llegar en la posicion 2 indicada. Seguir procedimiento detallado de carga en la cimbra.

PASO 2

a. Después del término de izamiento, poner la configuracion de la graa con pluma a 85°.

b. Iniciar el proceso de desenganchar el superlift. Verficar las interferencias del techo y demas.

c. Cambiar el radio de trabajo, sin carga izada y sin super lift, conforme instrucciones del responsable por la operacion de la gria (EQUISER).
PASO 3

a. Girar 59,8° la pluma, sin carga izada, hacia la posicion de descanso.

b. Bajar el plumin (luffing jib) en suelo.

PASO 4

a. Configurar la grua para la posicion de descanso, conforme la seccion B.

NOTAS

1. Todas las dimensiones estan en metros.

2. Se debe verificar en sitio las condiciones para ubicar las gruas. Se debe verificar el camino de descanso de la pluma, garantizando que la
misma esté despejada.

. Se debe verificar los obstaculos no previstos.

4_Se utilizan pads metalicos.

5. Hacer inspeccion visual de los accesornios de izamiento.

6. Los accesorios de izamiento estan detallados en EA1-100-ES-EQ-8585.
7

L ]

L ]

8

(]

- Los limites de velocidad del viento son:
Paosicion de descanso: 12 m/s (43 km/h).
Posicion de trabajo: 8,0 m/s (28,8 km/h)
. Reacciones maximas en suelo: 55 ton/m?.
9. La inclinacion maxima transversal y longitudinal de la gria es de 0,3° en posicion de trabajo y 2° en movimiento.
10. Acordonar area de descanso del luffing jib (plumin).
11. Bloquear/Frenar grua torre, cuando la Terex CC2800 logre la posicion de descanso y de trabajo, en las coordenadas.
12. Los controles operacionales de seguridad (PTR y APT) deberan ser realizados antes del inicio de los trabajos.
13. NOTAM aprobados para la maniobra:
1. Posicion de descanso de la graa: configuracion restringida por NOTAM a 45 m de altura. APROBADO EN SUPLEMENTO A 13
2. Posicion de trabajo de la grua: configuracion restringida por NOTAM a 112 m de altura. APROBADO CON CODIGO DE
REFERENCIA segun NOTAM vigente.
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TEREX DEMAG CC2800 PASO 1 CC2800-1

Configuracin SWSL
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NOTAS GENERALES

1.
2

Las dimensiones estin en mm, excepto donde se indica;
Orejas disenados para grilletes Crosby Screw Pin Anchor
Shackles, cap. 35t, @2

Los valores indicados en el cuadro indican el intervalo de
trabajo del tensor, con las dimenziones posibles para ajustar
el angulo necesario de izaje de la pieza.

Las cargas indicadas no consideran el peso de accesorios.
Los numeros marcados al lado de los cuadros de grilletes
indican la cantidad necesana en cada caso.
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RIGGING — POSICAO DE DESCANSO DO GUINDASTE




RIGGING - FOTOS DO MOVIMENTO DA PECA
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* PLANO DE RIGGING
AUXILIAR PARA
MOVIMENTAGAO DOS
QUADRANTES DA AREA DE
PRE-MONTAGEM

Para agilizar e otimizar a
operacao de montagem dos
guadrantes, com a utilizagao do
guindaste principal TEREX
DEMAG CC2800, foi realizado a
movimentag¢do das pecgas para
gue elas ficassem em posicao de
pega inicial no mesmo raio de
operagao de icamento. Desta
forma, o guindaste principal
somente realizava a pega e girava
a peca até chegar na posicao final
de montagem.



PROCEDIMENTO DE DESCIDA DA PECA NAS TORRES

L4
Lo
1

1) Posicionar a peca nos 3 apoios principais e inspecionar a

geometria realizando ajustes se necessario;

2) Descer 50% do peso da peca nos 3 apoios principais;

3) Colocar os 6 macacos hidraulicos nos apoios secundarios

e impor 50% da carga de projeto nos apoios (ver tabela);

4) Inspecionar e, se necessario, ajustar a inclinacdo da peca

com o macaco do apoio secunddrio da diagonal;

5) Bater as cunhas e fixa-las;

6) Descer 100% do peso da pega nos 6 apoios.




RELATORIO DE HORARIOS E PESOS DE OPERACAO

N [ACTIVIDADES DE LA OPERACION 07/out 11/out 12/out 16/out

1 |Inicio de subida del plumin 6h05 6h06 6h05 6h05

2 [Montaje de los accesorios 7h15 7h00 6h50 6h30
Inicio del izamiento del cuadrante y verificaciones iniciales para

3 . - . . 7h35 7h20 7h00 7h04
liberacion de laingenieria

4 |Llegada del cuadrante sobre los apoyos y ajuste de alineamiento 8h20 8h25 8h01 8h10

5 [50% de la carga sobre los apoyos 8h45 8h30 8h12

6 |Soldadura de las cufias 9h10 8h43 8h28 9h06

7 |Termino de ajuste y soldadura 9h30 8h49 8h33 9h00

8 [Verificacién de laingenieria 9h35 8h49 9h05

9 [100% de la carga sobre los apoyos 10h10 8h51 8h40 9h10

10 |Desarme de los accesorios 10h14 8h58 8h45 9h15

11 |Liberacién del cuadrante 10h25 9h00 8h47

12 |Configuracién de la pluma a 85° 10h35 9h14 9h04

13 [Bajadadel plumin 10h50 9h25 9h13 9h30

14 |[Bajadadel gancho en suelo 11h05 9h34

15 |Llantas del plumin en suelo 11h20 9h38

16 [Termino de la configuracion de la grua para posicidén de descanso 11h32 9h48 11h58 10h17

RELATORIO DE PESOS TOMADOS NA OPERACAO

1 31,40 6,00 37,40 43,40 86,2%
2 31,60 6,30 37,90 45,40 83,5%
3 31,20 6,60 37,80 45,90 82,4%
4 31,50 6,10 37,60 45,40 82,8%
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